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Onsoz

Genio serisi Urtnleri kullandigimiz icin tesekkur ederiz. Bu kilavuz
size ilgili calistirma talimatlarini ve parametrelerin ayrintili
aciklamasini saglar. Lutfen kurulum, calistirma, bakim veya

incelemeden once bu kilavuzu dikkatlice okuyun.
Kullanmadan 6nce kablolamanin ve pompanin dénus yonunin

dogru oldugundan emin olun.
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Giivenli Calistirma icin Notlar

A Uyart: Olim veya ciddi fiziksel yaralanmalarla
sonuclanabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir durumu
belirtin.

A Dikkat: Ktictik veya orta dereceli fiziksel yaralanma-
lara ve ekipman hasarina neden olabilecek potansiyel
olarak tehlikeli bir durumu belirtin. Bu arada, bu isaret,
hatalari veya glivenli olmayan calismayi belirtmek icin
de kullanilabilir.

SPD: Akilli pompa suriiclisiintin kisaltmasi.

- Muayene

/\ DIKKAT

Hasarliysa veya eksik parcalari varsa SPD'yi kurmayin veya
calistirmayin. Aksi takdirde, ekipman hasarina veya fiziksel
yaralanmalara neden olabilir.

A DiKKAT

- Lutfen kurarken veya tasirken SPD'nin altindan tutun.
SPD'nin  kirilmasi veya hasar gdrmesi durumunda;
sadece dis kapagin tutulmasina izin verilmez.

- SPD'yi i1sidan, yanicilardan ve patlayici maddelerden
uzak tutun; SPD'yi metal veya diger yanici olmayan
nesneler lizerine kurun.

« SPD bir elektrik kabinine veya diger kapali nesnelere
monte edilmisse, kabinin icine fan veya baska bir
sogutma cihazi takilmalidir; Ortam sicakliginin 40 °C 'nin
altinda olmasini saglamak icin havalandirma acikliginin
ayarlanmasi gerekmektedir. Aksi takdirde vyiksek
sicakliktan dolayi zarar gorebilir.

/\ uvari

- Kablolama kalifiye elektrik muhendisleri tarafindan
yapilmalidir. Aksi takdirde elektrik carpmasina veya SPD
hasarina neden olabilir.

- Kablolamadan o©nce, glic kaynagmin enerjisinin
kesildiginden emin olun. Aksi takdirde elektrik
carpmasina veya yangina neden olur.

- Toprak terminalinin guivenlive dogru bir sekilde
topraklandigindan emin olun. Aksi takdirde, SPD'nin dis
kapaginda elektrik carpmasi riski olacaktir.

« Ana devre terminaline dokunmayin ve SPD'nin ana
devre terminallerinin dis kapaga temas etmesine izin
verilmez. Aksi takdirde elektrik carpmasina neden

olabilir. .
A DIKKAT

- Baglamadan once, SPD'nin voltaj degerinin ve faz
numarasinin giris gic voltajina, faz numarasina uygun
oldugundan emin olun; Aksi takdirde yangina veya
fiziksel yaralanmalara neden olabilir.

« AC giris glc kaynagini asla SPD'nin V, U, W cikis
terminallerine baglamayin; Aksi takdirde SPD'ye zarar
verir ve garanti hizmetlerinden yararlanmaniz garanti
edilmez.

+ SPD uzerinde asla basing testi yapmayin; Aksi takdirde
SPD'ye zarar verir.

« SPD'nin ana devre kablolari ve kontrol donglsu
kablolari ayrilmali veya dikey olarak caprazlanmalidir,
aksi takdirde kontrol sinyali engellenir.

- Ana devre terminallerine baglanan kablo, izole
muhafazali pabuclar kullanitmalidir.

« Kurulum

- Kablolama



« SPD ile motor arasindaki kablo uzunlugu 50 metreden
fazla ise, SPD'yi ve motoru korumak icin bir cikis
reaktori onerilir.

« Yol Verme

/\  uvaRi

- SPD'nin kablolamasi tamamlandiktan ve 6n kapak
takildiktan sonra AC giris gliclinii acin. Calistirirken 6n
kapagl sbkmeyin; aksi takdirde elektrik carpmasina
neden olur.

- SPD, ariza otomatik sifirlama veya elektrik kesintisin-
den sonra otomatik yeniden baslatma isleviyle
ayarlandiginda, ekipman sistemi icin 6nceden koruma
onlemleri alinmalidir. Aksi takdirde fiziksel yaralanma-
lara neden olur.

"RUN/STOP" tusu bazi islevler ayarlandigindan
etkinligini kaybedebilir, SPD kontrol sistemine ayri bir
acil durum glic anahtar takilabilir; Aksi takdirde hasara
veya fiziksel yaralanmalara neden olabilir.

- SPD terminali durma statlisiinde olmasina ragmen,
gl¢ acildiktan sonra terminale elektrik verilir. Dokunul-
mamali; aksi takdirde elektrik carpmasi riski olacaktir.

- Bakim ve Muayene

/N uvari

- Guc acikken baglanti terminallerine dokunmayin. Aksi
takdirde elektrik carpmasina neden olabilir.

+ Yalnizca kalifiye elektrik muihendisligi personeli
SPD'nin bakimini yapabilir, degistirebilir ve inceleyebilir.
- Elektrik kesintisinden sonra en az 10 dakika bekleyin
veya bakim ve inceleme yapmadan 6nce artik voltaj
olmadigindan emin olun, aksi takdirde hasara neden

olabilir.
A DiKKAT

PCB karti, CMOS entegre devresine sahiptir,
dokunmayin, aksi takdirde statik elektrik PCB kartina
zarar verebilir.

- Diger
A UYARI

SPD'nin dontstirilmesi kesinlikle yasaktir, aksi
takdirde can kaybina neden olabilir. SPD'yi keyfi olarak
degistirdikten sonra garanti hizmetinden
yararlanilamaz.

>

Béliim 1 Calistirma Paneli Talimati

1.1isletim Paneli Semasi

=
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(1) MENU: Sabit modelden modifikasyon modeline
gecmek icin kullanilir.

(2) P.SP/ENT: Su basinc ayarinin kisayol tusu ve
parametre ayarinin “onay" tusu.

(3) SHIFT: Parametre degisikliginde ekrani kaydirmak ve
imlecleri hareket ettirmek icin kullaniir. Calisma
durumunda, “shift" tusuna basilarak calisma frekansi,
cikis akimi, basing ayari ve geri besleme basinci
arasinda gecis yapilabilir. Parametreleri degistirmek icin
"shift" tusuna basin. Flicker bit, degistirilebilen gecerli
bittir.

(@) AV Tuslari: Parametre degerlerini degistirmek igin
kullanilir.

(5) RUN: Klavyeyi baslatma modu olarak kullanirken
baslat digmesi.

(6) STOP: Klavyeyi baslatma modu olarak kullanirken
durdurma digmesi ve hata sifirlama diigmesi.

1.2 Gosterge Isigi Talimati

(1) Calistir: (Her zaman acik) Calistirma talimaty;
(Flicker): Sleep or stop komutu
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(2) Dur: Durdur veya standby talimat

(3) Alarm: Inverter koruma alarmi.

(4) Net Pump: Cevrimici talimat: Isik yandiginda iletisim
basarilidir.

(5) Hedef basing: Ekranda "hedef basin¢" ve "mevcut
basin¢" goriintlilendiginde, basing ayarlandiginda yanar;
(6) Mevcut basing: Ekran "hedef basin¢” ve "mevcut
basinc" oldugunda yanar;

1.3 Calistirma ve gériintiilleme modu
(1) Durum gériintiileme modu:

SPD'ye glic verildiginde, durum goérintileme moduna
girer. Durdugunda basing ayarini gosterir. Basing ayarini

degistirmek icin " + " veya " - " tuslarina basin. Calisirken
mevcut basinc, calisma frekansini ve ayar basincini
gosterir. Ekrani degistirmek icin “+" veya " - " dugmesine

basin; parametre ayar moduna girmek icin iki saniye
boyunca "MENU" tusuna basin.

(2) Parametre ayar modu:

Parametreleri gorlintiilemek veya ayarlamak icin, durum
gorlntlileme modundan baslayarak, parametre ayar
moduna girmek icin "MENU" ye 2 saniye basin ve ardindan
"RUN/STOP" diigmesine basarak parametreleri ayarlama-
ya baslayin. Parametreyi ayarladiktan sonra, parametre
ayar modundan cikmak ve durum goériintileme moduna
geri dénmek icin "MENU" diigmesine iki kez basin.

(3) Alarm goriintiileme modu:
Bir surlicti hatasi veya uyarisi olustugunda bu moda

Durdurma/Caligtirma Durumu

Not: Eger bu deger birden cok bite sahipse
—4 ‘I AV tuslarina, bir dahaki biti titrestirmek icin
ayni anda basiniz.

0.00 [huee™
G| |

’ FO ‘Flicker bit:

Ik bit

€9

Flicker bit:

| F0.00 i

@ ®

O

® 0

otomatik olarak girer; sifirlamak icin "RUN / STOP "
digmesine basin veya alarm ortadan kaldirildiktan sonra
onceki modu otomatik olarak geri yikleyebilir.

1.4 Menii islemi
Uc sinif meniiler sunlardir:

® Fonksiyon grubu (birinci sinif)
(@ Fonksiyon kodu ayari (ikinci sinif)
(3 Fonksiyon kodu ayari (lictincti sinif)

Talimat: Uglinci sinif mentide "MENU" veya "RUN/STOP"
tuslarina basilarak ikinci sinif mentiye dontlebilir. Aradaki
fark, "RUN/STOP" diigmesine basilmasinin 6nce parame-
treleri kontrol panosuna kaydetmesi ve ardindan ikinci
sinif menilye dénmesi ve otomatik olarak bir sonraki
fonksiyon koduna gecmesidir; "MENU"ye basmak,
parametreleri kaydetmeden dogrudan ikinci sinif mentye
doner ve mevcut fonksiyon kodunda kalmaya devam eder.
Uctinct sinif mend altinda sadece flicker biti degistirilebilir.
Revize edilebilir bit 5 saniye sonra otomatik olarak
degisecektir.

Not: "@" ile isaretlenmis parametreler icin itfen bunlari
durmus durumda degistirin. "©" ile isaretlenen paramet-
reler, degistirilemeyen gercek algilanan ve kaydedilen
degerlerdir.

Ornek: F0.02'yi O'dan Te degistirin; menii tusuna iki
saniye basarak parametre setine ulasabilirsiniz.

Flicker bit: Itk bit

A 03 AV tuslariile diger FO
@ @ grubu parametreleri
ayarlayiniz.

Flicker bit: ilk bit

O @ AV tuslanilediger

parametre gruplarini
ayarlayiniz.

Durdurma/Calistirma

Durumu (50Hz Frekans)

Flicker bits:

Sekil 1-3-1 Parametrik ayarlar semasi



1. 5 Basing Ayar Talimati

P.SP/ENT VA Cikis yapmak
tusu e
tusunaz | ) ile basimar | —»| €N P.SP/ENT

saniye uzunca desistiriniz tusuna
basiniz El3 basiniz.
Sekil 1-4-1Basinc ayar semasi
Aciklamalar -Basinc Olciisii:
0.1MPa = 100kPa = 1bar = 1kgf / cm?
Béliim 2 Model tanimi ve kurulumu
2.1 Hizli secim
= T . -
Su| w2 |LE|DE
Invertor g?o 38|35 = 55 G/p
Modeli 2 2
(kw) | kVA| A A | kw | HP
GENIO-2.2 075| 4 |58 | 51|22 3
GENIO-2.2 15 4 |58 [ 51 22] 3
GENIO-2.2 2.2 4 |58 | 51122 3
GENIO-4 3 59 [105] 9 4 |55
GENIO-4 4 59 ]105] 9 4 |55
GENIO-7.5 5.5 N 205 17 | 75 | 10
GENIO-7.5 75 1. |205| 17 75 10
GENIO-18.5 i 24 1385 37 [ 185 25
GENIO-18.5 15 24 1385 37 | 185 25
GENIO-18.5 185 | 24 |385| 37 |185| 25

Tablo 2-2-1 GENIO secim tablosu
2.2 Kurulum Prosediirii Cizimleri

Once pompa motoru baglanti kutusunu acin, glic hatti
ile supompasi arasindaki baglanti terminalini sabitleyin
ve ardindan alt plakayr motor baglanti kutusuna
sabitleyin, frekans donustlrticiiniin ortalandigini ve alt
plakanin  makul sekilde ayarlanmasi gerektigini
dastndn. . .

2. Makineyi alt plakaya sabitleyin, makinenin sag
tarafindaki kablo yiizey dis kapagini cikarin, boylece
pompa cikis hatti, frekans dontstiricinin giris hatti ve
sensOr hatti su gecirmez baglantidan art arda gecer ve
bunu isarete gére sabitleyin.

3. Makinenin ana terminali R/S/T, glic kaynaginin giris
ucudur, U/V/W motorun cikis ucudur, yanlis baglantinin
makinenin patlamasina neden olmasini dnlemek icin

2.3 Ana Devre ve Kontrol Terminallerinin Baglanti
Semasi

PE

Ana Devre

Sekil 2-4-1



Genio Serisi

Terminal

isareti Isim Talimatlar

RS, T | Usfazligiicgiris | Ugfazli AC giig girisi

terminali baglanti terminali
UVW inverte.r cikis Uc fazl
terminali motor baglantisi
Topraklama Toprak terminalini
PE Lo <
terminali baglayin
Sekil 2-4-2

2.4 Kontrol dongiisii terminalleri ve islevleri

Kontrol Devresi

Dijital Cikis Terminali

Role 1-Normal Acik

Dijital Giris Terminali

Su Kacak DO1 Cikis Portu

Koruma Girisi

|

|

|

|

|

|

|

|

| Calisma
|

|

|

|

| Acil Durum Su
: Kacag) Girisi

Modbus iletisim
Terminali

Voltage type sensor
input (0-10V) CAN - Ag iletisim
terminalleri

Rs485 Ust Bilgisayar
Iletigimi

S

Current type sensor ir\i‘put
(4-20mA)

Sekil 2-5-1



- Kontrol terminali talimati

Terminal sembolii Terminal adi Teknik 6zellik
) 1. Optik baglastirici izolasyonu tek yonlu giris
DI-DI3 Gokfonksiyonlu 2. GND'ye baglandiginda etkinlestirilir. Acikken devre dis.
dijital giris terminali 3. Giris voltaji araligr: 9~36 VDC
» o 1. Giris voltaji araligr: DC 0~10VDC veya 0/4~

Al Analog giris terminali 1 20mA, parametrelerle belirlenir.
Al2 Analog giris terminali 2 2.Giris empedansi: voltaj girisi oldugunda 22KQ;

akim girisi oldugunda 500Q

. 5V, 5%
5V Analog referans voltaji maksimum cikis akimi 30mA
. 10V, £5%
ov Analog referans voltaji maksimum cikis akimi 50mA
GND Analog toprak terminali 5V ve 10V referans sifir potansiyeli
TIA/T1B Réle RO 1cikisi T1A~T1B: normalde acik terminaller iletisim kapasitesi:
L - Harici cihazlara +24V glic saglayin. Maksimum cikis akimi
Harici cihazlar icin . LT L T N
24V L 100 mA. Genellikle dijital giris calisma gticli ve harici sensér
24V glic -

glict olarak kullanilir
com 24V glic ortak terminali Harici cihazlara 24V glic ortak terminali saglayin
At Standart izole 485 iletisim araytizi. Litfen bakimlu

Standart RS485 cift veya blendajli tel kullanin.

B+ iletisim terminali

PCiletisim kontrold icin kullanilabilir.
S+

CAN Standart CAN iletisim arayuzu. Lutfen bikimli cift
< veya blendajli tel kullanin.
iletisim terminali )

< Inverter icin cevrimici olarak kullanilabilir.

Sekil 2-5-2
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2.5 Baglanti semasi

VFD, uzak basing gostergesine ve basing vericisine baglanabilir. Litfen kabloyu asagidaki semalara gore baglayin.

(D Uzaktan basinc géstergesi: Calisma voltaj 4~13VDC, cikis 0~10VDC. Kablolama ydntemi asagida gésterilmistir.

Sinyal giris baglantisi Al2;

s+[ s-[ A B-[an][aiz]on [piz]pis

84

%,

4%
1.0Mpa

BHHHH%HHH
so[anofsv [iof24v[ano]oorfa /8]

([aa
Beoy

&

Sekil 2-6-1

2 24V basinc transmiteri: calisma voltaji araligi 10~30VDC, cikis 4~20mA . Sinyal giris baglantisi All.

s+] s-[ ad]B-[an[aizon pr2lois

BHEHEEEBEH

Pressure
Transmitter

Sekil 2-6-2

Boliim 3 Hizli Ayar

Ayar1 tamamlamak icin litfen asagidaki adimlar
izleyin.

Adim 1: Sensor araligini, sensor tipini ayarlayin

F0.08 =16.0 Sensor araligl

F0.09 = 2 Sensor geri besleme kanal secimi (0: All,
kanal 1: Al2, kanal; 2: Maks (Al1, Al2))

F2.00= 0 Al Sensor tipi (0:4-20mA; 1:0-10V; 2:0.5-4.5V )

Adim 2: Motorun doéniis y6niinii onaylayin

Pompayi kisa sure calistirin, yoénin dogru olup
olmadigini izleyin. Dénme yonlnl asagidaki 2 yolla
degistirin:

@ Giris gliciini kesin ve ekranin KAPALI oldugundan
emin olun, U\V\ W'nin iki satirini degistirin.

@ VFD'yi durdurun, F0.02 olarak degistirin .
Adim 3: Ekran basincini ayarlayin

Ekran basincini ve gercek basinci ayarlamanin iki yolu
vardir:

(@ Basinc sabit oldugunda, her 0.010 araliginda F2.01
veya F2.03'U ayarlayin .

(@ VFD basinci biraz daha ylksekse, sensor araligini
diistirin (F0.08); VFD basinci biraz daha dustkse,
sensor araligini artinin (F0.08).

Adim 4: Makro Ayarlari

Sistemi hizli bir sekilde ayarlamak icin litfen asagidaki
tabloya bakin.

<



Parametrelerin ayrintilar

Sl (FRETETIEEE otomatik olarak degisti VLT
Solo Pompa F0.20=1 F0.06=1; F1.02=0; Otomatik Sifirlama, Otomatik Baslatma
ayari F1.03=0; F2.05=8; FB.00=1 etkinlestirme,
Ana siirticiiler £0.06=1: F1.02=1: Otomatik Sifirlama, Otomatik Baslatma
olarak iki VFD F0.20=2 F1.03=1: F2.05=8: F8.00=1 etkinlestirme, yardvlmcl| ;uruculer
Kontrol edilebilir
Ana bilgisayar £0.06=1: F1.02=1: Otomatik Sifirlama, Otomatik Baslatma
surdcileri F0.20=3 F1.03 = 2 £ (')7—.8' F8'00-1 etkinlestirme, iki yardimci stirticti
olarak tic VFD R Kontrol edilebilir
Ana bilgisayar Otomatik Sifirlama, Otomatik Baslatma
surtcleri F0.20=4 F70'06:1; Fj‘02:1‘ ~ etkinlestirme, tic yardimci stiriicii
olarak dort VFD F1.03=3; F2.05=8; F8.00~1 Kontrol edilebilir
Ana bilgisayar Otomatik Sifirlama, Otomatik Baslatma
et F0.06=T1; F1.02=1; ) . N o
strtictleri F0.20=5 F1.03=4: £2.075. £8.00=1 etkinlestirme, dort yardimer striici
olarak Bes VFD, ' T T Kontrol edilebilir
Ana bilgisayar > > _ Otomatik Sifirlama, Otomatik Baslatma
surdicileri F0.20=6 FO‘OE{E)‘SF:]';)ZF;(‘;SSOOJ etkinlestirme, bes yardimc strici
olarak Alti VFD, ' T Kontrol edilebilir
Bir VFD F0.06=1; F1.02=0; F1.03=0; 0 Kk basl )
stiriicd iki F0.20=7 F2.05=8; F7.08=3; F7.09=4; 5 tomst\ . aéoafma,Roz
pompa modu F8.00=T; asing gliast fle RUTve
B.ir}/FD 020-8 F0.05=1: F2.00=1: F2.05=2: Terminal baslatma, Serbest durma, Su
suriict coklu F0.20= ' ' FZl12*1'v ' ' basinci alarmini kapatin.
pompa modu HeTh
Acil _
Mod F0.20=9 F2.05=1; F0.06=1; F8.00=1 Frekans kaynagi degisti
VFD ag Otomatik Baslatma etkinlestirme, VFD
Vardimer Nod F0.20=T1 F0.05=2;F0.06=1; F1.00=T; iletisim adresi 1'e ayarland), Standby ana
' F1.04=0; F2.05=9; F8.00=2 bilgisayarini baslatin.
VFD ag B ~ ~ Otomatik Baslatma etkinlestirme, VFD
Vardimar Nvo 5 F0.20=12 FO'OS_’Z; FO'Oﬁ_’“ F1'OO’_Z; iletisim adresi 2'ye ayarlandi, Standby ana
' F1.04=0; F2.05=9; F8.00=3 bilgisayarini baslatin.
- Otomatik Baslatma etkinlestirme, VFD
VFD agl, .05=2: F0.06=1: F1.00=3: N ? !
agl F0.20=13 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=3; iletisim adresi 3'e ayarlandi, Standby ana
Yardimci No.3 F1.04=0; F2.05=9; F8.00=4
’ T T bilgisayarini baslatin.
VED a1 Otomatik Baslatma etkinlestirme, VFD
Yardlmmgl\lvo 4 F0.20=14 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=4; iletisim adresi 4'e ayarlandi, Standby ana
' F1.04=0; F2.05=9; F8.00=5 bilgisayarini baslatin.
5 ik Baslatma etkinlestirme, VFD
VFDag, F0.05=2; F0.06=T; F1.00=5; Otomatik Bas stirme,
YardlmogNo.S F0.20=15 F1.04=0: F2.05=9: FB.00=6 iletisim adresi 5'e ayarlandi, Standby ana

bilgisayarini baslatin.

B

Sekil 3-1-1
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iletilebilir basing géstergesini
ya da basinci secin.

Ust
Makine
Ana Siiriicii Yardimar 1 Yardimci 2 Yardimai 3 Yardimc 4

Sekil 3-1-2

Boliim 4 GENIO Veri Foyu
Not:

“O": Parametre hem Standby hem de calisma durumun-
da degistirilebilir.

“@": Calisma durumunda parametre degistirilemez.
“O ™ Parametre, degistirilemeyen gercek algilanan ve

kaydedilen degerdir.
4.2 Durdurulmus Durumda Gériintiilenen

4.1 Calisma Durumunda Gériintiilenen Parametreler Parametreler
Not: Gecis yapmak icin “SHIFT" tusuna basin. Not: Gecis yapmak icin “SHIFT" tusuna basin.
Gorantiy iy Tanim Birim| e i2yon Gorantdy iy Tanim Birim| eVi2Yon
lemek diizeyi lemek diizeyi
P Mevcut | Gercek opera?yoinun bar o P Mevcut |Gercek opera?yoAnun bar o
basinc basinc degeri basinc basinc degeri
Calisma Mevcut calisma Basinci
>3 LN Basinci ayarla
H frekansi frekansi Hz o d ayarla 4 bar o
Basinci DCBara VFD'nin
Basinci ayarla I
d ayarla Yy bar| O u gerilimi bara gerilimi v ©
A Calisan VFD'nin gercek A o
akim cikis akimi
DCBara VFD'nin
- \Y
v gerilimi bara gerilimi o




4.3 Tek Surriiciiniin Ortak Parametre Setleri

Fonksiyon £ - Revizyon
Doglr Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan diizeyi Notlar
Onced Coklu strict modunda, kullanicilarin
F0.00 nceden F4.01~F010 | bar | 3.0 O yalnizca ana bilgisayar stiriicisinin
ayarlanmis basing parametrelerini ayarlamasi gerekir.
Basinc dnceden ayarlanmis basinctan
Baslarjg@ basinci 0.0~F0.00 O distk oldugunda Standby modundan
F0.01 tiretme bar 03 ?
uyanma
Motor doniis 0:ileri Bu parametre degistirilerek donts yoni
F0.02 yonu 1. Ters \ 0 [ degistirilebilir
0: Devre Disi Pompanin kendisinin antifriz ve pas
k E.tk'ln gecirmez islevi. Ayrintilar icin litfen
Antifriz (Sg_”é‘{ﬁ.er) \ 0 O | Foaz-Fo14%e bakin
F0.03 fonksi Cin . -
onksiyonu (dakika) Her VFD icin antifriz islevinin coklu
3: giris i
basincikortrolu pompada ayri olarak ayarlanmasi gerekir.
Su kacagi Su kacagl ne kadar blytk olursa,
F0.04 katsayisi 0.0~100.0 \ 2.5 O katsayi o kadar kiicUk olur.
0:Klavye baslat/durdur
Baslat/durdur z
FO05 | o cecencti 0-2 \ 0 O | 1Terminal baslat/durdur
. 2:Haberlesme kontrold ile baslat/durdur
Otomatik 0:Devre Disi
F0.06 - 3
baslatma secenegi 0-1 \ 0 O T:Etkin
Otomatik ;
A k
F0.07 |baslatma gecikme| 0.0~100.0 s 5.0 O gll.fta otomafn baslatma sirasinda
Slresi gecikme suresi
F0.08 Sensor araligi 0.0~200.0 bar 16.0 O Maksimum sensor araligl
0:A
Sensor geri TAI2 .
Allve Al2, L tgel
F0.09 | beslemekanali | 2:Maks \ 2 O bagvlznab”frsay' an sensore rastge.e
secimi (AI1,A12) '
3:Dk (AIN,AI2)
Geri besleme basinci bu ayarlanan
Yitksek basinc basinctan biytk oldugunda alarm verir ve
o7 0,1 saniye gecikmeden sonra durur. Reset
F0.10 alarmdegeri | F0.00~F0.08 | bar | 14.0 O gecikme siiresinden sonra basinc
ayari normale dondlglinde ariza otomatik
olarak cozuldr.
Geri besleme basinci bu ayarli basinctan
distk oldugunda alarm verir ve F4.09
Alcak basinc tarafindan ayarlanan alarm gecikmesin-
’ L den sonra durur. Bu parametre 0 olarak
Fon alarm degeri 0.0~F4.01 bar | 0.0 O ayarlandiginda bu fonksiyon gecersizdir.
ayari Basing normale donduiglinde reset
gecikmesinden sonra hata otomatik
olarak cozulir.
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Fonksiyon| £ A Revizyon
kodlz Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan d"u{lzzgyi Notlar
Giris durdurma
FO12 basinci 0.08ar-F0.08 | Bar [358ar | (O | F0.05-3 oldugunda etkildir,
donulstirdcd, giris basinci F0.13'ten
Emme baslangic dustk oldugunda baslar ve giris basinci
FO13 basinci 0.0Bar~F0.12 | Bar | 2.5 Bar O F0.12'den buytk oldugunda durur. Giris
basinci sensord, sinyal algilama olarak
Giris geri 0:Al Allveya Al2'yi secebilir.
FO14 besleme kanali T:AI2 0 0 O ’
VFD'nin calisma 0:Basing modu
FO15 modu 0-1 \ 0 O 1: Genel mod
F016 Uriin numaras: \ @ grgtm tarafindan énceden tanimlanmis
Grln
FOA7 | Yaziimversiyonu | 2.000-2999 | \ © | Buetimatyalnizca bu strumdekd
yazilim icin gecerlidir.
F0.18 Hizlanma stresi | 0.0 ~6500.0 s 5.0 O Glc araligindan farklilasma
F0.19 |Yavaslama suresi | 0.0~6500.0 s 5.0 O Gl araligindan farklilasma
F0.20 Makro islevi 0~15 \ 0 O Hizli ayarlara bakin (Bolim 3)




4.4 Coklu Siiriicii Modunun Ortak Parametre Gruplan

islev < - Revizyon
e Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan diizeyi Notlar
Cevrimici 1-5, yardimci stirtictilerin adresidir. Ana
F1.00 iletisim - adresi 0-5 \ 0 @ bilgisayar strticiistintin adresi 0'dir.
0: Ana bilgisayarin baglantisi
. kesildikten sonra yardimcilar kapanir.
Standby OT';aa%ait”mgr 1: Yardimci donanimlar, basinc
101 sunucusu 2. sabit \ 0 O sensorlerini baglamadan sabit hizda
. secimi (yardimcr) ) calisabilir.
basing 2:yardimcilar sabit bir basincta
calisabilir
iletisim ag B 0: CAN yardimci olarak ayarlandi
F1.02 modunun secimi 0-1 \ 0 @ 1: CAN host yapacak sekilde ayarlandi
0: Yardimcilar lizerinden ana bilgisayar
Yard surlculerinin kontrolislevini iptal edin.
F1.O3 | . . ?[ Imc 0-5 Ayar-| o © Not: Bu parametre yalnizca PID frekans
surucuterin sayisi lamak kaynagi olarak hizmet eder ve yalnizca
CAN ana bilgisayar surtictistinde
ayarlanir.
0: Basinc yeterli olmadiginda ve sistem
0: Sirali sirayla yardimci isletime alindiginda.
Covrimici 1‘k5%r|11tlzl90ln 1: basing yeterli olmadiginda, ana
04 | calgmamadu | el | V| 0| @ | blgevreysrma,
"modu Y 2: Herhangi bir zamanda yalnizca bir
VFD calisir ve gerisi beklemededir.
Ana surtcllerin ve yardimci strtictlerin
Alt Hif degisen sliresi
F1.05 ernati 0-~3600 min | 240 O 0: Ana siirticiilerin ve yardimci
zaman stirtictilerin dontistimli islevini iptal
edin.
Adres Bu adres yardimci surtictlerin
L sayisindan biytk oldugunda
F1.06 kliciik pompa 0-6 \ 6 O gecersizdir. 0, ana siiriciniin kictik
ayari pompa oldugu anlamina gelir.
Basinc yeterli olmadiginda pompa
Pompa ekleme R : 2 ot
F1.07 gecikme siiresi 0.0~100.0 s 5.0 O gléluermemn gecikme suresi anlamina
0:Orijinalana
bilgisayarin
Alternatif ana bgglllgrzaﬁc Alternatif ana bilgisayar
bilgisayar ? ¢ etkinlestirildiginde, komutun nasil
F17 c‘;nyguk[eyme tafé?\\'/nacin L 1 O baslatilacagini secmek icin parametrel-
komut denetimi | kontrol edilir eri degistirebilirsiniz.
T: Otomatik
baslatma
0:Ana bilgisayar o . o
iletisim baslatma Ana bilgisayar kuruldugunda, makineyi
F118 baslatma ki t kontrolti 1 1 dogrudan baslatacak ve durduracak
' asiatma komu 1:Cok hatli O makineyi secmek icin bu parametreyi
kontrolu klletFIT degistirebilirsiniz.
ontrolu
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4.5 Hata Ayiklama Parametre Gruplari

islev - - Revizyon
VBl Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan diizeyi Notlar
All kanal geri 0:4-20mA
F2.00 |bildirim tiirlerinin 0-2 / 0 O | r0-10v
secimi 2:0.5-4.5V
| 3:0-5V
£2.01 S\” Silrt‘\/al 07501250 100011 1.000 @) Al kanal sinyal sapmasinin
: vzertme o0 : : duzeltilmesi
katsayisi
Al2 kanal geri _?éq%(\)/mA
F2.02 |bildirim tarlerinin 0-2 / 1 O | 205-45v
secimi 3:0-5v
Al2 sinyal i
. Al2 kanal sinyal sapmasinin
F2.03 diizeltme 0750-1.250 |0.001| 1.000 O | gizottiinesi
katsayisi
Motor kontrol 0:5VC 0:AM-SVC;
F2.04 modu TVF ! | @ |AvvF
1quk?rl/Asgg|
T
4 az ?.\\{?r " Ana bilgisayar struclleriicin 8'i secin
Frekans kaynagi 3:AI2 Yardimci strlcilericin 9'u secin
F2.05 secimi 5: Acilsu temini| 7 8 . Acil durum icin 5'i secin Su tedarik
’ 8:PID etmek.
9:iletisim
kurma
Calisma
frekansinin VFD'nin calisma frekansinin st siniri
F2.06 st F2.08~F2.07 | Hz | 50.00 O
F207 | Maksimumakis \5600.32000| Hz | 5000 | @
frekansi
Calisma
F2.08 frekansinin 0.00~F2.06 | Hz | 0.00 O
alt siniri
Alt limit Ot timit
frekansina rexansina
F2.09 ulastignda gore]cgllswyor \ 2 O
secenekler 2: standby
Tastyici Makine
7 tipine Bu deger degistirilerek motorun
F210 frekansinin 05-15.0 kHz g%re O glrultisi ayarlanabilir.
ayarlanmasi ayarlayin
0: Baslatma
swraswﬁia
Fan calisma surext
F2m >0 calisiyor \ 0
modu 1: Glig 2dkken O
stirekli
calisiyor




islev
kodu

Tanim

Araligi ayarla

Birim

Varsayilan

Revizyon
diizeyi

Notlar

F212

Durma modunun
secimi

0:
Yavaslayarak

ur
1: Otomatik
olarak dur

O

VFD'nin durma modu secimi.

F213

Otomatik
sifirlama
hatalarinin sayisi

0~5

O

(E015/E024/E027/E028/E029/ E031)
Bunlar, buislevden etkilenmez.

F2.14

Rastgele tasiyici

LED bitleri:
Taslyici
sicaklikla
iliskilidir
0: Sicakliga
bagli degildir
1: Sicaklikla
ilgisi var
LED 10 bit:
Tasiyici, ¢ikis
frekansiyla
iliskilendirilir
0: Cikis
frekansindan
bagimsiz

1001

Elektromanyetik glriltt gelistirilebilir

F214

Rastgele tasiyici

1. Cikis
frekansiile
ilgili
LED yliz:
rastgele PWM
derinligi
0: kapat
1-8:Acinve
derinligi
ayarlayin
LED bin:asin
modiilasyon
secenegi
0: kapat 1: acik

1001

Elektromanyetik glirtiltl gelistirilebilir

F215

Standby ana
bilgisayarinin
frekansi
(yardimci)

0~100.0

%

80.0%

Bekleme ana bilgisayari, sabit hiz
modunun calisma frekansini kullanir.




Genio Serisi

4.6 PID ve Standby Parametre Setleri

islev - - Revizyon
o Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan diizeyi Notlar
Bu parametre ne kadar buyukse, su
basinci sisteminin tepki hizi o kadar hizli
olacaktir. Ancak deger cok bulylkse
F3.00 | Oransalkazanc | 0.00~100.0 % 200 O sistem salinim yapacaktir. Deger, farkl
su besleme sistemine gore ayarlanma-
lidir.
F3.01 integral zaman 0.01~10.00 s 1.00 O
Diferansiyel
F3.02 gt 0.000~10.000| s | 0.00 O
PID'nin baslangic
F3.03 s 0.00-1000 | s | 010 O
PID kontrolinin
F304 | 7 g i 0.0-1000 | % | 00 O
0: klavye ile ayarlama
F3.05 aPlaDrll(ngi?%(i 0~2 \ 0 O T:Allile ayarlama
y G 2:Al2 ile ayarlama
Birler:
0000: Pozitif kontrol: Geri besleme
. sinyali PID ayar sinyalinden blyuk
Birler oldugunda cikis frekansi azalir; geri
0: Olumlu besleme sinyali, PID ayar sinyalinden
PID cikis 1: Negatif daha kiclk oldugunda, cikis frekansi
F3.06 karakteristik Onlar: \ 0000 O artar.
secimi Rezerve 0001: Negatif kontrol: Geri besleme
’ Yiizler: sinyali PID ayar sinyalinden buylk
Rezerve oldugunda cikis frekansi artar; geri
besleme sinyali, PID ayar sinyalinden
daha kiclk oldugunda, cikis frekansi
azalir.
inverter algilama siiresi boyunca
PID geri calistiginda,
beslemesinin PID geri besleme degeri hala 0 ise, PID
F3.07 kirik hat hatasi 0.0~100.0 S 300 O geri besleme baglanti kesme hatasi
algilama siiresi rapor edilir. Ayar 0 oldugunda bu
fonksiyon gecersizdir.
Uyku modu 1: Sistem uyku
islemini basing, frekans ve siireye gore
PID bekleme 0: Devre Disi gerceklestirin. Bu sirada su sizinti
F3.08 Fonksiyon - 1: Uyku modu 1|\ 1 O katsayisi, basinc tutma algilama suresi
i . ve uyku orani etkilidir.
secenes! 2 Uykumodu 2 Uyku modu 2 : Basing ve uyku frekansina
gore uyku
PID uyandirma
F3.09 algilama 0.0-100.0 s 3.0 O PID uyandirma algilama gecikmesi
gecikmesi




isle o . Revizyon
A d‘l: Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan d‘i.'lllzzeyyi Notlar
Standby yavassa veya kiiclk su
PID bekleme ihtiyacinda Standby durumuna
gecemiyorsa bu degeri distrin.
F3.10 alglnamal 0.0~100.0 S 05 O Onceden bekleme moduna giriyorsa
gecikmesi veya sik sik baslatilip durduruluyorsa
bu degeri ylkseltin.
PID beklerme Geri besleme basinci bekleme sapma
F3n sapma basinci 0.0-10 bar 0 O E;aslllag;,nda oldugunda beidemeye
PID beklemede PID, beklemede tutma frekansinda
F3.12 0.00~F3.13 Hz | 20.00 calisir. Bekleme suresinden sonra PID
tutma frekansi O bekleme durumuna girer.
Bekleme Sistem, bekleme fonksiyonu
F313 F3.12~F2.07 Hz | 25.00 durumunun frekansi karsilayip
algilama frekansi O karsilamadigina karar verecektir.
Dusuk frekansli Sistem uyku moduna gectiginde, PID
F314 | calismatutma 0~120.0 s 3.0 O beklemede tutma frekansinin calisma
suresi suresi.
Basinc kontrol Bu stireden sonra sistem, basinc tutma
F315 araligl 0-120.0 s 300 durumunu otomatik olarak algilar.
Yarim pompa Ortalama bolme frekansi modunda
akisi frekansi kullanilir, Pompanin yarim pompa
(Kuictik pompa Hy akisina ulastigi frekans degeridir.
F316 | ileblyikpompa | 20.00~F2.07 | . | 30.0 O (notlar: parametre kiiciik pompada
arasindaki (%) yeniden kullanilir ve kiiclik pompalar ve
pompalama akis buylk pompalar icin akis ylzdesi islevi
orani) ’ gorur.)
F317 VFD Uyku Orani 0~30 \ 9 O Daha buytk ayarla uykuyu daha hizliyap
Baglantisi < dok W 4
kesilmis algilama istemdeki 6rnekleme minimum degeri.
F318 deger’minggeri 0-1.00 v 0.20 O Voltaj ile degerlendirilir.
bildirimi
F319 |Orantiikazang2 | 0.0-100.0 | % | 20.0 O
F3.20 |integralzaman2 | 0.00-10.00 | s | 2.00 O
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4.7 Pompa Koruma Parametre Setleri

islev - L Revizyon
Vanly Tanim Araligi ayarla| Birim|Varsayilan diizeyi Notlar
0: Engellenmis.
1 Etkinlestirilmis. Frekans, basin¢ ve
F4.00 Su sikintisi 0-2 \ 2 O akima gore karar verin
korumasi 2: Etkinlestirilmis. Cikis basincina gére
karar verin
Su sikintisi Geri besleme basinci bu degerden kiiglik
Fa.01 algilama esigi 0.0-F0.00 bar 0.5 O oldugunda su sikintisi karari verilir.
Su sikintisinin - olusup  olusmadigini
Su sikintisi yargilamak icin karsilastirma sikligi.
F4.02 korumasinin 0~F2.07 Hz | 48.00 O Calisma frekansi bu frekanstan biiyiik
tespit sikligi oldugunda su sikintisi olarak
P & degerlendirilir.
Su sikintisi Su kitigl kosulunu karsiladiginda, bu
F4.03 korumasinin 0.0~200.0 s 60.0 O sureden sonra su  kitlg hatasi
tespit sliresi bildirilecektir.
Yalnizca F4.00 = 1 oldugunda gecerlidir.
Mevcut su Motor nominal akiminin  yuzdesi.
F4.04 | sikintisikoruma | 0~100.0 % | 40.00 O | Calsma akmi bu akimdan daha az
algilama ylzdesi gtadgue%ﬁennddai'ritir su  sikintisi  olarak
Su sikintisi
korumasinin 0 ayarlayin:  Su kitlig hatalarini
F4.05 |otomatikyeniden | 0~9999 | min | 15 O | sifirtamak icin F4.07 ve F4.08'i kullanin.
baslatma Set 0" degilse.
gecikmesi
Su kesintisi hatasi rapor edildiginde,
FLF.OS ile ayarlanan slreden sonra VFD
sifirlanir ve otomatik olarak calisir.
kS"' stkintisi Sifirlama streleri F4.05 ile sinirlidir.
F4.06 orumasinin 0~9999 \ 10 O Reset slrelerine ulastiginda su sikintisi
otomatik hatasi otomatik olarak giderilemez.
sifirlama sureleri Arizayi sifirlamak icin REST'e manuel
olarak basin. 9999, hatayi sinirsiz olarak
sifirlayabilir
(Sisten; su kesintisi hatasi bildirmisse
Giris suyu geri €027); VFD algilama basinc, giris
Fa.07 kazanim basinci 0~F0.00 bar 10 O suyunun  ayarlanmasinin  algilama
basincina esit veya daha biyik
oldugunda ve sure, giris suyunun
algilama zamanindan buyUk oldugunda,
Giris suyu sistem E027'ye sifirlanir. Bu,
F4.08 kurtarma 0~100.0 s 20.0 O basinclandirma sistemi icin gecerlidir.
algilama siiresi gggegrggﬁ'i Bu, c¢ikis suyunun basing
Anormal basinc B
F4.09 Slarmimn 0.0~120.0 s 3.0 O ggciﬁﬁqsgnscdrgsliarml ve ariza alarminin
gecikme sliresi

9




islev < - Revizyon
e Tanim Araligi ayarla| Birim| Varsayilan diizeyi Notlar
Antifriz calisma 0.00Hz ~
F4.10 frekansi Ust frekans Hz | 10.00 O
F2.07 Antifriz ve pas 6nleme zaman birimi
Antifriz calisma 0s/dak saniye veya dakika olabilir, F0.03
Fu1 2 Gall3 S/daKk =~ e /min| 60 ayarina bakin. Aralik O olarak
suresi 65000s/dak ! O ayarlandiginda, her zaman antifriz
calisma frekansinda calistirin.
Antifriz calisma Os/dak ~ .
FA12 | oralgi siresi | 65000s/dak |S/Minf 300 O
Sistemdeki tiim surdcilerin calisma
frekansi F4.02'den blyiik veya esittir ve
basing, baslangic basincindan disuktdr.
F413 aPlatllaamaa bplfuslu 0~1000 s 0 O F4.15 zamanindan sonra E030 arizasini
gl sdrests bildirecektir.
"0" olarak ayarlayin: Patlama
borularinin tespiti gecersiz.
4.8 Motor Parametre Setleri
islev < - Revizyon
e Tanim Araligi ayarla| Birim|Varsayilan diizeyi Notlar
0: asenkron motor (AM)
F5.00 Motor tipi 0-2 1 0 o 1: Kalict miknatisli senkron motor (PM)
2: Tek fazli motor
ilgili
motorun
F5.01 Motor anma 075-185 | kW |varsayilan] @ Motor isim plakasina gore ayarlayin.
gucu degeri
ilgili
motorun
F5.02 I\/logteorril?nrlli"na 1~440 V' \varsayilan . Motor isim plakasina gore ayarlayin.
degeri
ilgili
0.01A
Mot motorun
F5.03 oaokrlr?qr‘]ma 0.01A~50A / varsayilan . Motor isim plakasina gore ayarlayin.
07A [ esori
geri
ilgili
Motor anma motorun isi &
F5.04 frokans: 0.01~F2.07 Hz arsayilan . Motor isim plakasina gore ayarlayin.
degeri
ilgili
motorun
F5.05 Mot%:;nma 1~36000 PM Nvarsayilan o Motor isim plakasina gére ayarlayin.
degeri
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isle o - Revizyon

Ko d‘l: Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan d‘i?zzeyyi Notlar
F5.06 motor sayisi 2-48 4 @

Fs.o7 | Motoryikstiz 154 500p

akim

Motor stator
F5.08 direnci 0.001~ 65.000

F5.09 M%t.o”o.tor 0.001~ 65.000
irenci

F510 Motor stator 1y 1 g500,0mH

enduktansi
Motor stator
F51 rotor karsilikli 0.1~ 6500.0mH
enduktansi
Motor 1,05‘;52?%%!& FO.(])CO ve F5.00'e gore farkli 6grenme
. ' . siniflari benimsenecek;
F5.12 paramelirelen kendine 0 @ | Senkronizériin dniisi 6grenmesi
otomatik ayar osrenme gerekiyor, PG senkronizasyon vektorii
secimi 2: statik kodlayici kurulum Acisini égrenecek;
kendi kendine
0grenme

4.9 Terminallerin Parametre Setleri

islev - - Revizyon
Vagil Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan diizeyi Notlar
DI giris terminali ) .
F7.00 islevini secin 0: islevsiz 1 ()
i i 12 I_}_erl klggu
DI2 giris terminali : lers kosu
F7.01 islevini secin n .
7: Hata
sifirlama
12: 1 numarali
pompa arizas!
13: 2 numarali
pompa arizas!
DI3 giris 18: Acilsu
F102 1 terminall islevini kesintisi 18 o
secin anahtar

Dikkat: Bu form
istelenmemistir|
verilerin islevi
yasakli olarak
ayarlamak icin
kullanilir.




islev < - Revizyon
e Tanim Araligi ayarla | Birim |Varsayilan diizeyi Notlar
Cikis terminali1 0-2
F7.07 0: Islevyok 1 2 .
1: Ciktiyi
Role RO1 cikis calistinn
F7.08 fonksiyonu 2: Hata cikisi 1 1 o
secimi
4.10 Haberlesme Parametre Setleri
islev < - Revizyon
Kodu Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan diizeyi Notlar
Foo | Yerelletisim 16 /| O | Buadres PCiletisimiicin kullanilr.
0:300BPS
1:600BPS
2:1200BPS
iaooane VFD'nin baud hizi, PC'nin baud hizi il
RS485 iletisimin | 4:4800BPS nin baud hizi, PC'nin baud hizi ile
F8.01 Baud hizi ayar, 5:9600BPS \ 5 O ayni olmalidir.
6:192008PS
7:38400BPS
8:57.6kBPS
9:115.2kBPS
0: Kontrol yok
(BN, 2)
1: Hatta
RS485
bt kontrol et VFD'nin veri biti kontrol ayari, PC'nin
Fe.02 koX‘frngaltlar| (8,€,1) 2: Tek \ 3 O veri biti kontrol ayari ile ayni olmalidir.
Y kontrol (8,0.1)
3: Kontrol yok
8N
RS485
F8.03 Tepki gecikmesi 0-20 ms 2 O
RS485 ‘
FB.04 | Zamanasimi 0.0-60.0 s 0.0 O | 00:islevdevredisi.
ariza suresi
RS485 okuma .
Bu, iletisim tarafindan okunan mevcut
F8.05 cbz[?}rihn:l‘[jgu 0:001AT:01A |\ 0 O | birimi belirlemek icindir.
F9.00 |Radyator sicakligi 0~100 °C 0 © | VFDninsicaklg..
Bu VFD'nin . Bu VFD'nin calisma siiresi.
Fo.01 calisma suresi 0-65535 min 0 O (bu istatistiksel zamandir).
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4.11 Parametre Setlerini izleme

isle o - Revizyon
% dx Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan d‘iglzzeyyi Notlar
Fo12 |Buanabilgisayar| g ggs3s | i O
surdcilerinin
calisma slresi
Zaman,
Tnumarali ! ana
Fa13 yardimci calisma 0-65535 min bilgisa- @
suresi yarve
2 0 yardimci
F9.14 numara 0-65535 | min | stirticu
yardimeinin_ tarafin- @ Ana bilgisayar suriicileri, her makinenin
calisma siiresi dan calisma suresini sayacak ve dénusl
3 I belirle- gerceklestirecektir.
numarali ) ;
FOI5 | o dimai caligma | 065535 | min | nir (@)
suresi
4 numarali .
F9.16 yardimainin 0~65535 min ©
calisma slresi
5 numarali .
F9.17 yardimanin 0~65535 min @
calisma slresi
4.12 Kullanici Parametre Setleri
isle o - Revizyon
k'odz Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan d"u{lzzeyyi Notlar
Temsilcinin ) P
FD.00 sifresi 00000~65535| \ | 0000 O FD grubuna girmek icin sifre.
Fabrika 0: islem yok
FD.O1 Ayarlarina 0~2 \ 0 . 1: Fabrika varsayilanlarini geri yikle
Geri DN 2: Ariza kayitlarini temizle
FD.02 | Parametre kilitli 0-1 \ 0 O | 0:kilidiagildi 1: kilitlendi
4.1.3 Temsili Parametre Setleri
islev . A Revizyon
Kodu Tanim Araligi ayarla | Birim|Varsayilan Py Notlar
FE.O0 Sifre 0000~9999 | \ | 0000 O FE grubuna girmek icin sifre.
Ariza kaydinin
FE.O1 goruntilenme 0~15 h 0000 O
sayisi
Acilis varis Acilis slresine ulasildiktan sonra VFD
Fe02 zamani ayar 0-65535 h 0 O duracaktir.
Calisma zamani Calisma slresine ulasildiktan sonra VFD
FE.03 ’ Vér|; ayari 0~65535 h 0 O duracaktir.

4



4.1.4 DO grubu izleme parametreleri

Fonksiyon Kodu Tanim Birim
D0.00 Calisma frekansi 0.01Hz
D0.01 Frekans ayari 0.01Hz
D0.02 Bara gerilimi 01v
D0.03 cikis voltaiji I\
D0.04 cikis akimi 0.01A(>55Kw,0.1A)
D0.05 Cikis glicti 0.1kw
D0.06 Cikis torku 01%
D0.07 DI giris durumu 1
D0.08 DO cikis durumu 1
D0.09 Allvoltaiji 0.01v
D0.10 Al2 voltaji 0.01v
DOM Kumulatif acilis stresi TH
D012 Kimilatif calisma suresi TH
D0.13 kumulatif glic tiketimi TkWh
D014 Yik hizi 1RPM
D015 PID ayari 0.1Bar
D016 PID geri bildirimi 0.1Bar

B
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4.1.5 Ariza kaydi parametre gruplari

Fonksiyon kodu Tanim Varsayilan | Revizyon diizeyi
€0.00 Son ariza turd
€0.01 Son hatadaki frekans
€0.02 Son arizadaki akim
€0.03 Son arizada bara gerilimi
E0.04 son hatada giris terminali durumu
€0.05 Son hatada cikis terminali durumu \ @
€0.06 Son arizadaki VFD durumu
E0.07 Son arizada ariza suresi (Bu acilistan itibaren)
€0.08 Son hatada hata stiresi (Calismadan baslayarak)
€0.09 Rezerve
E0.10 Rezerve




Boliim 5 Ariza Bilgileri ve Sorun Giderme

5.1Aniza Kodlari Aciklama

Hata At " -
TRl Ariza tipi Olas ariza nedenleri Céziim
Hizlandirilmis 1. Cok hizli hizlanma 1. Hizlanma stiresini artirin
£002 |calistirmada asin | 2. Cok diisiik sebeke voltaji 2.Giris glictini kontrol edin
7 akim | 3.VFD'nin giicii cok diisiik 3. Daha biiyik glic VFD kullanin
Yavaslamis 1. Cok hizliyavaslama 1. Yavaslama siiresini artirin
E003 gall;tfrmad)a 2.VFD'nin glicti cok diisiik 2.VFD'nin glictind artirin
asiriakim
Sabit hizda 1.Saltasyon veya anormallik 1Yk kontrol edin veya yikin
E004 calisirken asiri | ytikleniyor sallanmasini azaltin
" Takm 2. Sebeke voltaji cok diistik 2.Giris glic kaynagini kontrol edin
3. VFD'nin glict cok distk 3. Daha blyuk gtic VFD kullanin
Hizlandirilmis 1. Giris voltaji anormal 1.Giris glic kaynagini kontrol edin
E005 calismada asiri | 2. Anlik kesintilerden sonra dénen 2. Durdurulduktan sonra yeniden
’ )voltaj ’ motoru yeniden baslatin baslatmaktan kacinin
Yavaslamis 1. Cok hizliyavaslama 1. Hizlanma sdiiresini artirin
E006 calistirmada 2.Yukun ataleti cok blytk 2. Dinamik frenleme modullerini artirin
’a;fn voltaj 3. Giris voltaji anormal 3.Giris glictinii kontrol edin
Sabit hizda 1. Giris voltajinda anormal 1. Giris reaktorini kurun
EOO07 calisirken asiri degisiklikler oluyor 2. Uygun dinamik frenleme modulleri
" voltaj 2. Yukiin ataleti cok biyiik ekleyin
Tampon direnci " N P - - ) i <
E0O8 asiri yiklenmesi 1.Giris voltaji belirtilen aralikta degil 1.Giris voltajini belirtilen araliga ayarlayin
E009 Dgz(rjiltiralijs 1. Sebeke voltaji cok distik. 1. Sebeke giris glic kaynagini kontrol edin
1. Cok hizli hizlanma 1. Hizlanma siresini artirin
. 2. Dénen motoru yeniden baslatin 2. Durdurulduktan sonra yeniden
€010 VFD asiriyiku 3. Sebeke voltaji cok diisiik. baslatmaktan kaginin )
4. Asin Yiik 3. Sebeke voltajini kontrol edin
7 4. Daha buyuk glic VFD'si kullanin
1. Sebeke voltaji cok dustik. 1. Sebeke voltajini kontrol edin
2. Motor anma akimina yanlis ayar 2. Motor anma akimini sifirlayin
Eon Motor asin 3.Motor duraklamasi veya 3. Yuki kontrol edin ve tork kaldirma
yuklenmesi yiiklenecek buyiik degisiklikler kapasitesini ayarlayin
4. Motor cok kuiguk 4. Uygun motor kullanin
- e 1.Giris glictint kontrol edin
EO012 Giris fazi kaybi R,S.T girisinin faz kaybi 2. Kabl% tesisatini kontrol edin
013 Cikis fazi kaybr | UV\W faz kaybi cikisi (veya yiikin g 1. Cikis kablolarini kontrol edin
el fazi simetrik degil) 2. Motoru ve kabloyu kontrol edin
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Hata Fet n mep

e Ariza tipi Olasi ariza nedenleri Coziim
12.\6FDf'nin anllkfag,lrl akimi K 1. Asiri akim cozlimlere bakin
kllsagdea\frlg ara fazivar veya topra 2. Yeniden kablolama

. 3.Hava gecis blogu veya fan bozuk 3 l:lgav_a gegisini tarayin veya fani
Modil asiri LA p egistirin
EOT4 7 4. Cevre sicakligl cok yliksek -
isinmasi 5K 0 [ kabl 4. Ortam sicakligini azaltin
.klont.rlo panet ka osuveya 5.Kontrol edin ve yeniden baglanin

eklentileri gevse TR 6. Hizmet icin arayin
6. Guc devresi dlizensizligi 7
7.Kontrol panosu istisnasi

E015 Dis arizalar Harici giris terminalleri hatalari 1. Harici ekipman girisini kontrol edin

1. Baud hizi yanlis ayarlanmis 1. Uygun baud hizini ayarlayin

P 2.Seriiletisimi benimsemenin iletisim | 2, Sifirlamak icin CALISTIR/DURDUR
€016 Iletisim hatalar hatalar . o tusuna basin; hizmet aramak

3. lletisim uzun stre kesintiye ugradi | 3, jletisim arayiiziiniin kablolamasini
kontrol edin

€017 Réle arizasi 1. Réle kapali degil 1. Yedek role ve servis arayin

1. Kontrol karti konektérinin zayif
Akim algilama temasi

€018 devrelerinde 2.Guc devresi dizensizligi

ariza 3. Salon cihazlarinda hasar

4. Yukseltme devresi istisnasi

1. Konektori kontrol edin ve yeniden takin
2. Hizmet icin arayin

EEPROM 1.Kontrol parametresinin okuma 1. Sifirlamak icin CALISTIR/DURDUR
€022 Okumayazma | yazma yanls gidiyor tusuna basin
hatalari 2.EEPROM bozuk 2. Hizmet icin arayin

Toprakilekisa | 1. Motorda ve toprakta kisa devre

€023 devre korumasi 1. Hizmet arayin

1. Sensor bozuk hatti veya zayif

. temas

E024 Geri besleme 2.Kirik hat algilama stiresi cok kisa
kesikhat hatasi | 3 Sensar arizali veya sistemde geri
besleme sinyali yok.

1. Sensorin kurulumunu ve
kablolamasini kontrol edin

2. Kesik cizgi algilama siresini artirin
3. Sensori degistir

£025 Aglll\%azraéﬂanl 1. Giic acma siiresine ulasildi 1. Hizmet icin arayin
€026 Qallgm: zSamam 1. Calisma siiresine ulasildi 1. Hizmet icin arayin
vari




Hata - q -
Yaeln Ariza tipi Olasi ariza nedenleri Coziim
1.Su basinci/seviye istisnasi
2. Sensor kopuk hatti veya zayif temas. - .
Sistemde geri bildirim sinyali yok 1. Giris basvmcmln anormal olup olmadigini
3.Su sikintisi alarmi algilama suresi kontrol edin
€027 Su sikintisi cok kisa (F4.03) 2. Sensoruln kurulumunu ve kablolamasini
alarm 4.5u sikintisi koruma frekansi cok kontrol edin )
diistk (F4.02) 3.llgili parametre ayarlarini kontrol edin
5.Su sikintisi koruma algilama akimi
cok dusuk (F4.04)
Yilksek b 1. Senor istisnasinin geri bildirim 1. Sensorun kablolarini kontrol edin
€028 u Sf asing sinyali 2. Goreceli parametre ayarlarini kontrol
atarmi 2 Yiiksek basinc alarm degeri ayari edin
cok dusuk (FO.10)
1. Dlstik basing alarm degeri cok
yuksek ayarlanmis (F0.11)
Diisiik basinc 2. Sensor kopuk hatti veya zayif 1. Parametreleri degistirin
€029 alarmi temas. Sistemde geri bildirim sinyali 2. Sensori kontrol edin
yok
3.Sensor tipi gercek durumla tutarsiz
EO31 Patlama borulari | Patlama borusunun algilama suresi Boru algilama (Notlar: Bu hata
alarmi cok kisa (F4.10) yalnizca manuel sifirlama icindir)
Cevrimici P 1. Guct tekrar agin
EO050 iletisim hatasi 1. Anormal goklu siirticl iletigimi 2. lletisim parametresini kontrol edin
3. Hizmetleri arayin
I 1. Klavye iletisim hatti anormal 1. Klavye iletisim hattini degistirin
€098/ | Klavyeiletisim | 7 ontrol panosu anormal 2. Klavyeyi veya kontrol kartini degistirin
€099 hatasi 3. Klavye anormal 3. Hizmetleri arayin

Tablo 5-1-1 Ariza kodlari aciklamasi

5.2 Yaygin Arizalar ve isleme

Kullanim sirasinda asagidaki arizalar meydana gelebilir.
Kisa ariza analizi icin litfen asagidaki yontemlere bakin.

5.2.1 Aciligta gériintii yok

(1) Giris guctnun, multimetreli striciniin nominal
voltajiyla tutarli olup olmadigini kontrol edin.

(2) Ucg fazli dogrultucu kopristnin saglam olup
olmadigini kontrol edin. Dogrultucu képrisi arizali ise
servis talebinde bulununuz.

5.2.2 Giic hava anahtari, giic acildiginda kapaniyor.
(1) Giris glicti arasinda kisa devre veya toprak baglantis

olup olmadigini kontrol edin. Evet, ise, lutfen ortadan
kaldirin.

E

(2) Dogrultucu képristnin arizali olup olmadigini
kontrol edin. Evet, ise, litfen servis talebinde bulunun.

5.2.3 VFD calistiktan sonra motor donmiiyor.

(M U, V, W arasinda dengeli tc¢ fazli cikis olup olmadigini
kontrol edin. Varsa, motorun bozuk veya bloke olup
olmadigini kontrol edin. Hayir, ise, litfen motor parame-
trelerinin dogru ayarlanip ayarlanmadigini onaylayin.
(2) Cikis var ama trifaze glic dengede degilse servis
talebinde bulunun.

(3) Cikis gerilimi yoksa servis talebinde bulununuz.
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5.2.4 Su kullanilmadiginda durmaz.

(1) VFD kartinda goruntiilenen geri besleme basincinin
ayarlanan basinctan az olup olmadigini kontrol edin.
Geri besleme basinci ayarlanan basinctan dustkse,
lutfen basing sensortiniin araliginin dogru ayarlanip
ayarlanmadigini, pompanin ters dontp doénmedigini,
hava olup olmadigini ve girisin cesitli esyalar tarafindan
engellenip engellenmedigini kontrol edin.

(2) Geri besleme degeri, ayarlanan deger etrafinda ileri
geri degisirse, VFD'yi manuel olarak durdurun ve
basincin diismeye devam edip etmedigini kontrol edin.
Evet, ise, cek valfi degistirmesi gerekir.

5.2.5 Az miktarda su kullaniminda veya sizintisinda
uyuyamaz

Uyuyamiyorsa veya uyku sliresi cok uzunsa, Llitfen
F0.04 degerini uygun sekilde azaltin.

Sik sik baslayip duruyorsa, litfen F0.04 degerini uygun
sekilde artirin.

5.2.6 Su sikintisinda koruma yapmaktan vazgecemez.

(1) Su kesintisi koruma anahtari (F4.00) etkin degil.

(2) Su sikintisi tespitinin (F4.01) esik degeri cok disik
ayarlanmis.

(3) Mevcut su sikintisi algilama ylzdesi (F4.0 4 ) cok
distk ayarlanmis.

Béliim 6 iletisim Protokolu

GENIO serisi, RS485 iletisim arabirimi saglar (A+/B-) ve
uluslararasi standart Mod - Bus iletisim protokolint
benimser. Kullanicilar, belirli uygulama talebine uyacak
sekilde PC/PLC/dokunmatik ekran ve diger tst makine
ile merkezi kontrolii gerceklestirebilir. (VFD kontrol
komutunun ayarlanmasi, calisma frekansi, fonksiyon
kodu parametrelerinin degistirilmesi, motoring VFD
calisma durumu ve ariza bilgisi)

6.1 Komut Kodlari ve iletisim Verileri Aciklamasi

(1) Fonksiyonlarin adresi

islev Adres tanimi

Veri anlami R/W karakteri

0x000T:leri kosu

0x0002: Ters calistirma

0x0003:ileri JOG

iletisim kontrol

Komutu 0x2000H

0x0004: JOG ters W

0x0005: Ucretsiz durdurma (acil durdurma)

0x0006: Yavaslamayi durdurma

0x0007: Hata sifirlama

0x0001: ileri kosu

VFD durumu 0x3000H

0x0002: Ters calistirma R

0x0003:Dur




islev Adres tanimi Veri anlami R/W karakteri
iletisim ayar degeri araligi(-10000~10000)
Not: iletisim ayar degeri, bagil degerin
ylizdesidir(-100,00%~%100,00)) .
Haberlesme yazma islemi yapilabilir. Frekans
0x1000 kaynagi ayari olarak hizmet verdiginde, goreli W/R
deger maksimum frekansin (F2.07) ylizdesidir.
0x1001 Calisma frekansi (0.01Hz) R
0x1002 Veri yolu voltaji (01V) R
0x1003 Cikis voltaji (1V) R
0x1004 Cikis akimi (0.01A,>55 kW,0.1A) R
0x1005 Cikis guict (0,1kW) R
Durdurma veya 0x1006 Cikis torku (%0,1) R
calistirma
parametreleri 0x1007 Kosu hizi (1 RPM) R
0x1008 Terminal giris isareti durumu(0 ondalik) R
0x1009 Terminal ¢ikis isareti durumu(0 ondalik) R
0x100A All degeri(0.01V) R
0x100B Al2 degeri(0.01V) R
0x100C Kimdalatif acilis stiresi (1h) R
0x100D Kimulatif calisma suresi (1h) R
0x100E Kimulatif giic tiiketimi (1kwWh) R
0x100F Ayar basinci (0,1 bar) R
0x1010 Geri besleme basinci(0.1bar) R

Tablo 6-1-1islevlerin adresi

Notlar: Parametreleri okurken, art arda 12 okuyun.

k2
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Veri Ariza

0x00 Hata yok

0x01 Rezerve

0x02 Hizlanma calismasinda asiri akim
0x03 Yavaslama calismasinda asiri akim
0x04 Strekli calismada asiri akim
0x05 Hizlanma calismasinda asiri voltaj
0x06 Yavaslama calismasinda asiri voltaj
0x07 Surekli calismada asiri voltaj
0x08 Tampon direnci asiri yuklenmesi
0x09 Duslk bara gerilimi

O0x0A VFD asir yuki

0x0B Motor asiri yiklenmesi
0x0C Giris fazi kaybi

0x0D Cikis fazi kaybi

Ox0E Modlasiri isinmasi

O0xOF Harici ariza

0x10 iletisim hatasi

0x11 Rezerve

0x12 Akim algilama devrelerinde ariza
0x16 EEPROM okuma-yazma hatasi
0x17 Toprak ile kisa devre korumasi
0x18 PID geri beslemesi kesik hat hatasi
0x19 Acilis zamani varis

Ox1A Calisma zamani varis

0x1B Su sikintisi alarmi

0x1C Yuksek su basinci alarmi
0x1D Dusuk su basinci alarmi
Ox1F Patlama borulari alarmi
0x32 _ Cevrimici iletisim hatasi
0x63 Klavye iletisim hatasi

Tablo 6-1-2 Degerlerin ve gercek hatalarin karsilastirmasi



Ariza kodlarinin anlami

Mod veri yolu ariza kodlari

Kod isim Anlam
Kod kontrol adresinde yazilan kod, FD.00 kullanicisi tarafindan
0x01 kod hatasi ayarlanan koddan farkl.
) Ust makineden alinan fonksiyon kodunun calismasina izin
0x02 Yasadisi fonksiyonlar | eriimez. Belki de bagimli birim bu tir istekleri yanlis durumda
isler.
Ust makine tarafindan génderilen cerceve bilgisinde, RTU
formatli CRC kontrol biti veya ASCII formatli LRC kontrol biti, alt
0x03 Hatayi kontrol et makinenin kontrol numarasindan farkli oldugunda, kontrol
hatasi bildirilecektir.
Ust makinenin istek veri adresine izin verilmiyor. Ozellikle,
0x04 yasa disi veri adres kayit adresi ve aktarilan bayt kombinasyonu gecersizdir.
Alinan veri alani, izin verilmeyen degeri iceriyor.
0x05 yasa disi veri deger
Not: Kayda kaydedilmek lizere gdnderilen veri 6gesinin
beklenmeyen bir degere sahip oldugu anlamina gelmez.
- Ust makine tarafindan gonderilen yazma komutunda,
0x06 Parametre degisiklik gonderilen veri parametre araligi disindadir veya su anda
gecersiz yazma adresi yazilamamaktadir.
) - Ust makine okurken veya yazarken kullanici sifresi ayarlanmissa
0x07 Sistem kilitli ve sifre kilidi kaldinlmazsa sistemin kilitli oldugunu bildirecektir.
0x08 EEPROM calisiyor VFD mesgul (EPPROM kaydediliyor)

Tablo 6-1-3 Ariza kodlarinin anlami

Parametre komutunu okuma ve yazma érnegi

VED Yiiksek Diisiik Yiiksek Diistik Diisiik Yiiksek
e et Komut |parametre | parametre bit veri bit veri bit CPR bit CPR
adresi adresi icerigi icerigi kontrolii kontrolii
Okuma
komutu 01 03 FO o[@ 00 02 37 08
(F012)
Yazma
komutu 01 06 FO oc 00 21 BA D1
(F012)

Notlar: Parametre adresinin dogrudan okunmasi. Ornegin, F3.15'in okuma adresi 0xF30F 'dir; maksimum-siirekli

birimler 12'dir.

Parametreleri yazin ve kaydedin. Adres, okuma adresiyle aynidir. Ornegin, F3.17'nin yazma adresi OxF311'dir.

b
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Boliim 7 Garanti Politikasi
Standart Garanti Siresi:

Pompa kontroléri Greticisi, pompa kontrolérleri icin,
treticinin fabrikadan sevk edildigi tarihten itibaren 18
aylik (1,5 yil) veya satin alinan faturanin isaretli oldugu
tarihten (hangisi daha uzunsa) baslamak tizere 12 aylik
(1yil) standart bir garanti siiresi verir.

Garanti Kosullar:

Pompa kontrolériiniiz arizalanirsa ve sorun giderme
gerektiriyorsa, lutfen dogrudan distribUtoriniiz veya
bayinizile iletisime gecin. Alternatif olarak, glinlik kaydi
icin Uretim servis yardim hattina kisaca geri bildirimde
bulunun ve garanti talebini isleme koymak icin garanti
kartinizi  faks/e-posta ile servis departmanimiza
gonderin. Garanti slresi boyunca, pompa kontroloru
Ureticisi, tasarim veya tretimde kusurlu oldugu kanitla-
nan herhangi bir Grinln veya Urlnin parcalarinin
degistirilmesiyle ilgili tim masraflari karsilar. Pompa
kontrolérl Ureticisinin garanti politikasi kapsaminda
garanti talebinde bulunmak icin, hatall pompa
kontrolord ile ilgili olarak bize asagidaki bilgi ve
belgeleri saglamaniz gerekir:

1. Urtin model No. ve seri No.

2. Kontroloriin faturasinin ve garanti belgesinin kopyasi.
3. Kurulum raporunun ve kurulum tarihinin kopyasi.

4. LED ekranda (varsa) hata mesaji veya kusuru
belirlemeye yardimci olabilecek herhangi bir bilgi

5. Tum sistem hakkinda detayli bilgiler (moduller,
devreler vb.).

6. Onceki taleplerin/degisimlerin belgeleri (varsa).
Yukaridaki bilgileri aldiktan sonra, pompa kontrolori
Ureticisi servisin nasil devam edecegine karar verecek-
tir:

- Uretim fabrikasi tarafindan onarilmis veya

« Uretim servis merkezi tarafindan yerinde onarilir veya
- Modele ve yasa gore esdeger degerde bir degistirme
cihazi sunun.

Degisim durumunda, orijinal garanti siresinin kalan
kismi degistirilen cihaza

Inverter

aktarilacaktir. Yetkiniz pompa kontrolori Ureticisinde
belgelendiginden vyeni bir sertifika almayacaksiniz.
Degerlendirmenin ardindan pompa kontrolorinin
degistirilmesi gerekiyorsa, imalatci derhal bir yedek
lnite goénderecektir. Arizali pompa kontrolor,
muimkunse orijinal ambalajinda ambalajlanarak en
yakin Uretici servis merkezine geri génderilmelidir.



Uriin Garanti Karti

Musteri Bilgisi

Firma Adr:

Firma Adresi:

Product info.

iletisim: Tel:

Faks: Posta Kodu:
Uriin Modeli: SN kodu:
Satin alma tarihi: Ariza tarihi:

Motor giicl:

Uygulama durumu:

Ariza Bilgisi

Ariza aciklamasi:

imza:

Tarih:




NOTLAR:
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